Rozwigzania Open Source do katalogowania medidw (zdjecia i
wideo)

sty 30, 2026

Jesli szukasz rozwigzania typu "DigiKam w przegladarce", warto rozwazy¢ narzedzia obstugujgce
rozpoznawanie twarzy, obiektow, geolokalizacje oraz potezne systemy tagowania. Wszystkie ponizsze projekty
sg typu Open Source (licencje AGPL, GPL lub Apache 2.0).

1. Immich — Flagowiec mediow "Self-hosted"

Najszybciej rozwijajacy sie projekt. Jesli potrzebujesz odpowiednika Zdje¢ Google z obstugg wideo i
wyszukiwaniem opartym na Al.

® Licencja: AGPL-3.0.
® Cechy:
® Wyszukiwanie Al: Mozna wyszukiwac frazami (np. "osoba w czerwonej kurtce").

® Wideo: Automatyczne tworzenie podgladéw i transkodowanie (wygodne dla filméw i domowych
nagran wideo).

® Aplikacje mobilne: Natywne przesytanie i przeglagdanie (i0S/Android).

2. PhotoPrism — Gieboka analiza metadanych
Rozwigzanie najbardziej zblizone do DigiKam pod wzgledem jakosci pracy z EXIF i mapami.
® Licencja: Apache 2.0 (dostepna wersja Plus, ale baza jest catkowicie otwarta).
® Cechy:
® Tagowanie Al: Automatycznie rozpoznaje na zdjeciach gory, wode, transport itp.
® Mapy: Najlepsza implementacja pracy ze wspétrzednymi GPS.

® RAW: Doskonata obstuga surowych formatow z aparatéw fotograficznych.

3. LibrePhotos — Nastepca OwnPhotos

Zaprojektowany specjalnie jako otwarta alternatywa dla serwiséw komercyjnych, z naciskiem na wykresy
powigzan i twarze.

® Licencja: MIT.
® Cechy:

® Powigzania: Pozwala budowac relacje miedzy ludzmi (kto z kim najczesciej pojawia sie na
zdjeciach).



® Wielu uzytkownikéw: Idealne dla duzych rodzin.

® Minus: Wymaga wiecej zasobdw procesora niz Immich.

4. Nextcloud + Memories (Wtyczka)

Jesli uzywasz juz Nextcloud, nie potrzebujesz osobnego serwera. Wtyczka Memories zmienia go w potezng
galerie.

® Cechy:
® Integracja: Twoje zdjecia juz s w chmurze, Memories po prostu je indeksuje.
® Szybkos¢: Dziata znacznie szybciej niz standardowa aplikacja "Photos" w Nextcloud.

® Tagi i twarze: Obstuguje rozpoznawanie twarzy poprzez osobny modut.

5. Piwigo — Klasyka dla fotografow

Jesli nie potrzebujesz Al i "inteligentnych" osi czasu, a zalezy Ci na klasycznym katalogu drzewiastym z
uprawnieniami dostepu.

® Licencja: GPL-2.0.
® Cechy:
® Wtyczki: Ogromny ekosystem (setki rozszerzen).

® Stabilnosé: Projekt ma ponad 20 lat i dziata na kazdym sprzecie.
6. Jellyfin — Idealny do filméw
Jesli przez "filmy" rozumiesz kolekcje kinowa, a nie tylko domowe nagrania, jest to najlepszy wybor.
® Cechy:
® Metadane: Sam odnajduje oktadki, opisy i aktorow w sieci (TMDB/IMDB).

® Strumieniowanie: Mozna ogladac filmy na Smart TV, w przegladarce lub przez aplikacje.

® Catkowicie za darmo: W przeciwienstwie do Plex czy Emby, nie ma tu ptatnych funkcji.

Poréwnanie kluczowych parametréw
Rozwigzanie Skupienie Twarze/Al  Praca z wideo Trudnos¢ instalacji

Immich Szybko$¢/Mobile  Tak (Swietnie) Swietnie Srednia (Docker)



PhotoPrism Jakos¢ danych Tak (Dobrze) Dobrze
LibrePhotos Prywatnos¢/Twarze Tak (Poteznie) Srednio
Memories Ekosystem NC Tak (Modut) Dobrze

Jellyfin Filmy/Kino Nie Idealnie

Podsumowanie: co wybrac?

tatwo

Powyzej Sredniej

tatwo (wewngtrz NC)

tatwo

1. Chce wszystko w jednym (zdjecia + wideo): Wybierz Immich. To najbardziej nowoczesne

doswiadczenie.

2. Wazny jest porzagdek i metadane (jak w DigiKam): Wybierz PhotoPrism.

3. Potrzebuje kina dla kolekcji filméw: Wybierz Jellyfin. Swietnie wspétpracuje z kazdym serwerem

zdjed.

4. Masz juz Nextcloud: Po prostu zainstaluj aplikacje Memories.

Niuanse techniczne (Docker Compose)

Prawie wszystkie te rozwigzania wymagajg bazy danych (PostgreSQL lub MariaDB) oraz Redis. Zaleca sie
korzystanie z oficjalnych plikéw docker - conpose z repozytoriow deweloperdéw, poniewaz sg one

skonfigurowane pod katem optymalnej pracy modeli Al.
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