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Badania z wykorzystaniem FPGA. Ponad potowa artykutéw (52,17%) przedstawiata badania zwigzane z FPGA.
Uwazamy, ze ze wzgledu na jego niedawng ewolucje i komercjalizacje, badania z wykorzystaniem takich
urzadzen wzrosty. Gtéwne problemy w tym obszarze nie sg zwigzane z wiekszym projektem rozwigzywania
problemdw zwigzanych z przemystem, ale z wykorzystaniem zasobdw samych urzgdzen. Na przyktad, niektore
prace poszukujg strategii majgcych na celu skrécenie czasu rekonfiguracji FPGA, proponujgc rézne
architektury, aby to zrobi¢ [90,60, 43]. Chociaz kilka prac wykazato moc, jakg moze osiggna¢ FPGA [29],
projektowanie systemow dla tych urzadzen jest bardzo zmudne i nadal istnieje potrzeba wykwalifikowanych
pracownikéw zaangazowanych w te projekty

Koncepcja DRS. Na podstawie koncepcji uzyskanych podczas lektury badan zaproponowalismy definicje, ze
DRS jest systemem, ktorego podsystemy moga by¢ modyfikowane lub ich konfiguracje moga by¢ zmieniane w
trakcie dziatania w celu osiggniecia okreslonego celu. Definicja ta jest podobna do definicji zaproponowanej w
innych pracach [54, 37] i obejmuje rowniez koncepcje obliczen refiguracyjnych, termin zaproponowany w
1960 r. w celu opisania systeméw elektronicznych zdolnych do modyfikowania swojej wewnetrznej struktury
w celu zwiekszenia wydajnosci podczas przetwarzania okreslonych zadan [25]. Ponadto w wyniku tej pracy
zaproponowano nowg taksonomie dla DRS.

Aby traktowad obszar badawczy obliczen refiguracyjnych, ktéry obejmuje gtéwnie badania z FPGA, jako
niezalezng domene od DRS. Obliczenia refiguracyjne to obszar, ktéry proponuje architektury przetwarzania
danych zdolne do modyfikowania sie w celu tworzenia okreslonych jednostek przetwarzania [25]. W
poréwnaniu do innych architektur, obliczenia rekonfiguracyjne znajdujg sie pomiedzy architekturg
VonNeumanna a ASIC, przy czym te pierwsze majg wysokg elastycznos¢, ale niskg wydajnos¢, a drugie niskg
elastycznos¢, ale wysoka wydajnosc [12]. W przeciwienstwie do procesoréw ogoélnego przeznaczenia, ktére sg
statyczne, celem obliczen rekonfiguracyjnych jest dynamiczne dostosowywanie sie do potrzeb aplikacji.
Ponadto obliczenia rekonfiguracyjne mozna postrzegac jako cze$¢ domeny DRS, co pozwala nam
zaproponowac obliczenia rekonfiguracyjne jako niezalezny podobszar DRS. Dlatego uwazamy, ze traktowanie
ich indywidualnie pomaga lepiej zdefiniowac ich koncepcje i cele. Podczas gdy w obliczeniach
rekonfiguracyjnych architektury sg omawiane na poziomie bitéw, a celem jest oszczedzanie pamieci lub
poprawa wydajnosci, w systemach adaptacyjnych poziom abstrakcji jest wyzszy, a celem jest zapewnienie
catemu ztozonemu systemowi pewnego rodzaju inteligencji. Wreszcie, zrozumienie tych dwoch domen jako
odrebnych obszardéw jest wazne, aby zdefiniowa¢ nowe pytania badawcze przysztych przegladdw literatury; 2.
Aby zbada¢ metodologie stosowane w DRS i FPGA, tj. zdefiniowa¢ metryki uzywane do podejmowania decyzji,
w jaki sposéb podejmowanie decyzji zachodzi i na czym sie opiera, dla kazdego z obszaréw zaproponowanych
w poprzednim punkcie; 3. Aby zbadac¢ trudnosci stwierdzone podczas wdrazania DRS, istniejgce rozwigzania i
wyzwania, ktére nadal istniejg; 4. Aby stymulowac rozwdj metodologii i technik dla DRS i ich zastosowanie w
znacznie wiekszej liczbie studiow przypadkdéw przemystowych lub badawczych. W szczegdlnosci, badania i
rozwoj DRS w kontekscie lotniczym, skupiajac sie na aspektach takich jak samoadaptacja, sg bardzo cenne,
poniewaz systemy lotnicze podlegajg Srodowiskom operacyjnym, ktérych cechy mogg czesto zmieniac sie w
nieprzewidywalny sposob; 5. Aby zbadac wykorzystanie innych platform sprzetowych oprécz FPGA. Jak
wspomniano w tym SLR, mozemy stwierdzi¢, ze FPGA dominuje w kontekscie DRS. Interesujgce bytoby
zbadanie innych platform sprzetowych, takich jak mikrokontrolery i procesory ogdlnego przeznaczenia, pod
katem rozwoju DRS



Rekonfiguracja to wasciwos¢ zyskujgca na znaczeniu we wspétczesnych systemach. Zmiana w konfiguracji
systemu moze by¢ zwigzana z réznymi obszarami, takimi jak zmiana w projekcie produktu, aktualizacja w
aplikacji programowej, tolerancja btedéw, a nawet wymiana przestarzatych czesci. W tym sensie
rekonfiguracje mozna postrzegac jako wazng czesc¢ projektu systemu [4].Rekonfigurowalnosc jest Scisle
zwigzana ze zdolnoscig do zmiany, tj. tym, jak elastyczna moze by¢ konfiguracja systemu. System
rekonfigurowalny moze by¢ prosty jako zegar cyfrowy lub ztozony jako sie¢ sktadajgca sie z setek komputeréow
i moze obejmowac rézne obszary, takie jak materia rekonfigurowalna oraz cyfrowe i analogowe systemy
elektroniczne [54]. Koncepcja systemow rekonfigurowalnych jest niezwykle szeroka i moze miec rézne
znaczenia [26,54]. Systemy cyfrowe, takie jak komputery, sg systemami rekonfigurowalnymi, a takze
drukarkami 3D, zdolnymi do modelowania materiatéw w réznych formach [54]. Istnieje jednak klasa takich
systemoéw zwanych systemami dynamicznie rekonfigurowalnymi (DRS), ktére umozliwiajg rekonfiguracje po
ich wytworzeniu i podczas dziatania. DRS sg w stanie wykona¢ swojg rekonfiguracje w czasie wykonywania, tj.
ustawi¢ nowg konfiguracje podczas dziatania. Jest to gtéwna rdznica w stosunku do systemdw statycznych,
takich jak zintegrowane systemy specyficzne dla aplikacji
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